elektronilsi  Technische Information . TGL33649

HyPneu GmbH Chemnilz Elektrohydraulische

Eiicmuer Sahe Servoventile, zweistufig
09116 Chemnitz
Telefon (03711 3826519/3826520 Nenndruck 20 und 25MPa
Telefax (037113826521 Nennvolumenstrom 6,3 ... 63dm?3/min

Elektrohydraulische Servoventile eignen sich wegen der ge- genau, weil die hohe Reaktionsgeschwindigkeit eine 'hohe

ringen elektrischen Steuerleistung und der hervorragenden Kreisverstérkung, d. h. hohe Empfinqlichksit des Regel-
statischen und dynamischen Parameter besonders fir die Kom- kreises zulsBt, die bereits auf kleinste Regelabwei-
bination mit eléktronischen Ger#ten der Automatisierungs- chungen anspricht,

technik und der Datenverarbeitung. Sie sind das ideale Bin-

deglied zwischen elektrischen Eingangs- und hydraulischen . leistungsstark, weil die Hydraulik groBe Stellkr&fte und
Ausgangssigrialen. Genaue und reaktionsschnelle Bewegungen groBe Stellgeschwindigkeiten bietet,

auch bei groBen Kraften sind mit geringen elektrischen

Steuerleistungen realisierbar. Steuer- und Regeleinrich- anpassungsfshig, weil sie vielseitige stufenlose Ein-

.

tungen mit Servoventilen zeichnen sich durch folgende Vor- stellméglichkeiten sowohl auf der elektrischen bzw.
ziige aus: elektronischen als auch auf der hydraulischen Seite be-
sitzen,

. reaktionsschnell, weil die trégheitsarmen elektrischen, )
elektronischen und hydraulischen Bauelemente eine hohe dberlastungssicher, weil die an DruckbegrenzungsVﬁnt1len
Obertragungsgeschwindigkeit ermdglichen, eingestellten Dricke nicht Gberschritten werden konnen.

KenngrdBen/Bestellangaben Ventilvarianten

Servoventil X RoXg = X XX Xy TGL 33 649 Servoventil
- T T T G d iant

Ventilvariante i 2] T . Ausfihrung ot
1 2 Grundvariante " 0 2 Normal-
2 @ Variante susiincung

mit Zusatzfilter 1 2 DSRK-Aus-

interne Vorsteuerung fihrung
4 2 variante 2 £ Ex-Schutz-

mit Zusatzfilter - ausfihrung

externe Vorsteuerung 3)
Nenndruck (max. Hoditicerton
Betriebsdruck), MPa ———— 0

a8 wenn mit Her-
i (2111) steller nichts
3 825 (20) anderes verein-
bart

NenngriBe, dm®/min 4)
1863 ——— Oberdeckung
2210 0 £ Null
3¢ 16 18+2%
4225 28+5%
5 £ 40 58-2%
6 & 63 68-5%
Widerstand je Spule )

0222

1¢ 2002)

Bestellbeispiel:

Servoventil in Grundvarianté, Nenndruck 20 MPa, NenngriBe
40 dm®/min, Spulenwiderstand 22§} , Nulliiberdeckung, Geréte-
modifikation O, Nermalsusfihrung:

Servoventil
Servoventil 115.0000 TGL 33 648 mit Zusatzfilter

Bei Ersatzbestellung kionnen Servoventile mit ‘entsprechen-
dem Vermerk auch ohne Gegenstecker geliefert werden.

1)Servnventile fir den Nenndruck 25 MPa werden nur in den
NenngriéBen 6,3; 10 und 16 geliefert. Der zulfissige Be-
triebsdruck betrdégt 3 bis 30 MPa.

2)Sarvoventile mit einem Widerstand je Spule von 2000
sind nur in den NenngriBen 6,3: 107 25 und 40 lieferbar.
S)Die Bekanntgasbe der Position x_ erfolgt im Rahmen der
&
Vertragsbestétigung.

4}Abweichende Uberdeckungen sind mit dem Hersteller zu ver-
einbaren.




Der Zusatzfilter (35 pm) ermdglicht eine léngere stirungs-
freie Betriebszeit, auch wenn mit immer wiederkehrender
Verschmutzung des Fluids zu rechnen ist. Durch Veréndern
der Lage des eingebauten Stopfens kann von internen auf
externen Steuertlbetrieb (und umgekehrt) umgeristet wer-
den. Die NenngrBen 6,3: 10 und 16 werden auch fir Nenn-
druck 25 MPa (Betriebsdruck 30 MPa) geliefert.

interne Vorsteuerung

externe Vorsteuerung

F:
1

Servoventil
Ex-Schutz-Ausfihrung

Fir den Einsatz in explosionsge-
féhrdeten Betriebsstétten.
Das AnschluBkabel ist fest in der
AnschluBkeppe eingegossen.

Sonderschutz nach TGL
55 037 und ST RGW
3131-81
Kennzeichnung: ExsIITSx

Schutzart:

Aufbau

Wirkungsweise

Der prinzipielle Aufbau des elektrohydraulischen Servoven-
tils wird in der Schnittdarstellung wiedergegeben. Das Ser-
voventil besteht aus der Einheit elektromagnetischer Stell-
antrieb (1) und hydraulische Leistungsstufe (2). Der elek-
tromagnetische Stellantrieb wandelt das den Steuerspulen
(3) zugefilhrte elektrische Steuersignal in ein Moment um.
Das Moment wird Gber den Anker (4) dbertragen, der sich
zwischen dem oberen (5) und unteren Joch (6) in einem von
den Permanentmagneten (7) ausgehenden magnetischen FluB be-
findet. )

Die Lagerung des Ankers erfolgt Ober ein biegesteifes Fe-
derrohr (8), das gleichzeitig druckdicht den elektromagneti-
schen Teil vom hydraulischen trennt.

Durch das Federrohr fihrt eine Spindel (9), an deren Ende
zwei planparallele Fl&chen angebracht sind, die einem Di-
senpaar (10, 11) gegeniberstehen. Jede Diise ist mit einer
festen Vordrossel (12, 13) in Reihe geschaltet, so daB
durch diese Konstruktion die hydraulische Vorverstérkerstu-—
fe der Bauart Dise-Prallplatte-Vordrossel entsteht. Zum
Schutz gegeniiber Verunreinigungen ist ein Filter (14) mit
der Filterfeinheit 35 pm der Vorverstdrkerstufe vorgeschal-
tet. Der Kaskadendruck zwischen jeweils einer Dise-Prall-
platte und der dazugehtrigen Vordrossel wird der entspre-
chenden Stirnfléche des Steuerkolbens (15, 16) der hydrau-
lischen Leistungsstufe zugefihrt. Zwischen elektromagneti-
schem Stellantrieb und hydraulischer Leistungsstufe besteht
ein Rickfihrmechanismus Ober die Rickfihrfeder (17), die an
dem einen Ende in der Spindel befestigt ist und an dem an-
deren in der Rille des Steuerkolbens mittels einer Kugel
eingreift.

Bei elektrischer Ansteuerung der Steuerspulen entsteht ein
steuerstromproportionales Moment, das die Auslenkung der
Prallplatten gegeniber den Dlsen zur Folge hat. Dabei wird
eine Dise, bezogen asuf die Ausgangsposition, st@rker ge-
schlossen und die gegenilberliegende weiter gedffnet. Da-
durch entstehen unterschiedliche Kaskadendriicke, und der
Steuerkolben wird aus seiner Ausgangslage in Richtung des
niedrigeren Kaskadendruckses bewegt. Diese Bewegung voll-
zieht sich so lange, bis Ober die Rickfihrfeder das steuer-
stromporportienale Moment kompensiert ist.

In diesem Punkt befindet sich das Dise-Prallplatteripaar
wieder in der Ausgangslage, und beide Kaskaden weisen den-
selben Druck auf. Der Steuerkolben steht still. Die Funk-
tion der hydraulischen Leistungsstufe entspricht im Prinzip
der eines 4-Wege-Ventils.

Entsprechend dem zuriickgelegten Weg des Steuerkolbens in
der Steuerbuchse werden Ringspalte geiffnet, die einen Vo-
lumenstrom zur Folge haben, der dem Uffnungsquerschnitt
proportional ist.

Zwischen dem elektrischen Steuerstrom und dem resultieren-
den Volumenstrom besteht ein proportionaler Zusammenhang
fir den Fall, daB der Druckverlust lber der hydraulischen
Leistungsstufe konstant gehalten wird. Das Hydraulikdl 188t
sich also stetig in Abh#ingigkeit vom elektrischen Signal
steuern.




Technische Daten

Statische Kennwerte:

Betriebsdruckbereich

Nenndruck
Rucklaufdruck, max.

Nennvolumenstrom {bei 7 MPa Druck-
abfall (Ober dem Ventil und elektri-
schen Nennstrom)

Betriebstemperaturbereich des Fluids
Viskositédtsbereich des Fluids

- bei Betrieb

- bei Start
Umgebungstemperaturbereich
Nullpunktdrift

- bei Temperaturénderung

- bei Druckénderung (0.8 ... 1,1 p )
Hysterese

Filterfeinheit (Druckfilter, Riick-
lauffilter

Masse
Nennstrom (In) (je Spule)
Widerstand (je Spule)

1)
strome 6,3; 10; 16 dm®*/min

2 ... 21 MPa
3 ... 30 MPa

1)
20 und 25
10 MPa

1)

MPa

6.3; 10: 16; 25; 40;
63 dm®/min

10 *€ ... 70.°C

(10...150) * 107° m2/s
-6 .

800 - 10°° m?/s

A0 oy 80

WA

2 %/50 °C
2%
3%

wh

A

10 pm

1,2 kg

50; 15 mA

22 + 2; 200 + 20 Ohm

nur fiir Servoventile Nenndruck 25 MPa der Nennvolumen-—

Dynamische Kennwerte:

(Mindestverléufe fir Stendardausfiihrung, 21 MPa, 22 Ohm,
1 40,2 Insirl wt; wobei vom Amplitudenabfall OdB bei
f = 1 Hz auszugehen ist.)
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Amplituden- und Phasengang

1 NenngriBe 6.3 und 25
2 NenngriéSe 10 und 40
3 NenngritBe 63 und 16

Fluid

Hydraulikile auf Mineraltilbasis HLP 22F, HLP38F, HLP46F,
HLP 68F nach TGL 17 542/03;

HLP 22 FS, HLP 38 F5, HLP 46 FS, HLP 68 FS;

Typ HLP nach DIN 51 524, Teil 2;

Typ HM nach ISO 6743/4-82 bzw. ST RGW 5471-86

in den Viskosit&tsklassen VG WdD] 15; 22; 32; 46; 68 mm?/s
nach TGL 37 707, ST RGW 3961-83, IS0 3448, DIN 51519.
Andere Hydreaulikiéle sind mit dem Hersteller zu vereinbaren.

- & 1 Elektromagnetischer Stellantrieb
2 Hydraulische Leistungsstufe
18 —— // s rr /\(/ LA AR, ) 3 Steuerspulen
4 Anker
4 1 5 Oberes Joch
5 6 Unteres Joch
/] 7 Permanentmagnete
/) // 6 8 Federrohr
9 i/ 9 Spindel
= 8 10, 11 Diisenpaar
12, 13 Vordrosseln
o ", A .a 17 14 Filter
M=o 15, 16 Stirnflichen des Steuerkolbens
22— 17 Rickfihrfeder

/ 18 Gerdtestecker
4 15




Hauptabmessungen

Servoventil, Grundvariante

BO

65

9&6»&3
654041

23,8

3

Die Druckstromzufihrung der 1. Stufe kann wahlweise intern
Uber den AnschluB P oder extern lber den AnschluB Z erfol-
gen.

Fehlende MaBe und Angaben wie Grundvariante

RE

L g 6

Fehlende MaBe und Angaben wie Grundvariante

Ex-Schutz-Aus fihrung

Plstzbedarf zum Lésen der Steckverbindung
Steckverbinder MS 3102 R-145-2P/MS 3106 E-14S-2S
Nulljustage

Montagefléche passend zu TGL 38 776

Zusatzfilter 35 pm

Kabel NHYY-0 4x0,75 TGL 21 805

Y R T

AnschluBbelegung

a) fur alle Typen
auBer xxx.1220

b) fir Typ xxx.1220

c) fiar alle Ex-
Schutz-Typen

Belegung der Steckverbinder

Bei Reihenschaltung sind die Anschlisse B und C der Kupp-
lungssteckdose und bei Parallelschaltung die Anschliisse
A und C sowie D und B miteinander zu verbinden. Bei Pola-
ritdt "plus” des elektrischen Steuerstroms am.AnschluB A
und "minus” am AnschluB D des Steckverbinders flieBit der
Fluidstrom aus LeitungsanschluB A. Das Servoventil Typ
xx%%.1220 kann nur in Reihenschaltung betrieben werden.

Belegung des Kabelanschlusses fir Ex-Servoventile

br Anfang Spule 1 Kennzeichnung 1
schw 1 Ende Spule 1 Kennzeichnung 3
schw 2 Anfang Spule 2 Kennzeichnung 2
bl Ende Spule 2 Kennzeichnung 4

Bei Reihenschaltung ist das schwarze Ende der Spule 1 (3)
mit dem blauen Ende der Spule 2 (4) zu verbinden. Bei Pa-
rallelschaltung sind das schwarze Ende der Spule 1 (3)

mit dem schwarzen Anfang der Spule 2 (2) sowie der braune
Anfang der Spule 1 (1) mit dem blauen Ende der Spule 2 (4)
zu verbinden. Bei Polaritét "plus" des elektrischen Steuer-
stroms am braunen Anfang der Spule 1 (1) und "minus” am
schwarzen Anfang der Spule 2 (2) flieBt der Fluidstrom aus
LeitungsanschluB A.




Funktionsmerkmale

BezugsgrioBen fir Kennlinien

Hystereseintervall des elektrischen Eingangsstroms

bei O = 0, gemessen bei einem stetigen Durchlauf von

q gesteuerter Fluidstrom
9, Nennfluidstrom
I elektrischer Eingangsstrom
I" elektrischer Nennstrom
4%y
-I bis +I und zurick
A Vs n n
P Druckabfall im Servoventil
4
schliissen A und B
Py Betriebsdruck im AnschluB P
P Nenndruck
Pt Ricklaufdruck im AnschluB T

Py Pg Druck im AnschluB A; B

Definition der NenngriBe

Lastdruckdifferenz Druckabfall zwischen den An-

Die NenngriBe eines Servoventils nach TGL 33 649 entspricht

seinem Nennfluidstrom a, in dm?/min bei Nennbedingungen,

elektrischem Nennsteuerstrom I_ und dem Druckabfall.ﬁpvs

= 7 MPa im Servoventil, |i||'|:l§:te:i.ﬁp\|llS

M -
Py -Ap - py ist.

Kennlinien

Statische Fluidstrom-
kennlinie eines Ser-
voventils mit Null-
Gberdeckung

q=f(I) bei A" =0

54 4pVs=1Mpa
9n
=T !n O
4 ‘n 7|
Hysterese=3%Ip
bei (4Jy4)

Statische Druckkenn=-
linie (fir Nulliber-
deckung)

APH=PA—PB="{1)

bei q = 0

Lastkennlinien (fir Nulldberdeckung)

-

M
a = f(AL); I = konstant;

A Vs
§;= 7 MPa
1,0
S
q g
08 e
T e\
06 \‘
e N\
04 g oo S
".-\‘.
0,2 pmme—e——1 0,2 -hh““\\\
""1-\_.‘
0 02 o,aﬂo,s _ah 1,0
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Filterung

Zur Gewdhrleistung der Sauberkeit des Hydraulikdls und damit der Funktionstiichtigkeit

Filter empfohlen:

der Servoventile werden folgende

Typenbezeichnung T Nennweite Nenndruck Nennvolumenstrom
des Gerdtes 9 mm MPa dm? /min
Flissigkeitsfilter TGL 36 392 (Druckfilter)
10-10 Rohrleitungseinbau chne Sicherheitsventil, 10 32 40
16-10 mit elektrischer Verstopfungsanzeige 16 32 B8O
Flissigkeitsfilter HYS 10-001 (Ricklauffilter)
ACD 32/1-10 Rohrleitungseinbau mit Sicherheitsventil 32 2.5 25
ACD 40/1-10 und elektrischer Verstopfungsanzeige 40 2.5 40
BCD 32/1-10 32 1 25
BCD 40/1-10 Beh&lteraufbau mit Sicherheitsventil 40 1 40
BCD 50/1-10 und elektrischer Verstopfungsanzeige 40 1 75
BCD 63/1-10 63 1 120

Hinweise fir den funktionssicheren Einsatz der Servoventile, insbesondere zur Sauberkeit, sind der Bedienanleitung und
der Information "Anforderung an die Reinheit von Hydraulikanlagen mit zweistufigen elektrohydraulischen Servoventilen

TGL 33 649" zu entnehmen.

Zubehdr

215
Unterplatte e "
g9
Zur Installation der Servoventile im Rohrleitungseinbau steht eine Un- 4 y
terplatte zur Verfiigung, die beim Servoventilhersteller bei Bedarf ge- 1-1’ b
sondert zu bestellen ist. In der Unterplatte befinden sich 4 Ein- i 7 [ |
schraubbohrungen M 33 x 2 far Rundringabdichtung nach TGL 35 001/03 [ ; gl
(Verschraubungen und Rundringe gehéren nicht zum Lieferumfang) . b S l % =
%
s
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T
&
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Spilplatten

Zur Sicherung eines weitgehend verschmutzungsfreien 0l-
kreislaufs und damit stdrungsfreien Betriebs der Hydrau-
likanlage stehen Spilplatten unterschiedlicher Ausfihrung
zur Verfigung., die ein druckloses Umwidlzen des Uls reali-
sieren. Die Spilplatten werden beim Spilbetrieb snstelle
des Servoventils auf der Unterplatte bzw. der gerdtespe-
zifischen AnschluBplatte angebracht. Sie leiten sich von
der Abdeckplatte ab, die alle AnschluBleitungen druck-
dicht zum Servoventil abschlieBt und verbinden im freien
Durchgang

- entweder den AnschluB des Eingangsvolumenstroms P mit
dem des Ablaufvolumenstroms T

= oder P mit Verbraucherleitung A und Verbraucherleitung
B mit T.

Zum Spilen einer Anlage mit translatorischer Antriebsein-

heit im Verbraucherweg ist die Spllplatte mit einem zu- |

sdtzlichen Wegeventil kombiniert (Bild 4). Je nach Schalt-
stellung des Wegeventils wird der DruckanschluB P entweder
mit dem Verbraucheranschluf A oder B verbunden. Durch die-
se Anordnung ist es mdglich, auch Zylinderrdume durch den

Spulvorgang zu erfassen.




Aus fihrungsformen

Bild 1
Abdeckplatte AP

Bild 2
Spilplatte P-T

Bild 3
Spilplatte P-A; B-T
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Elektronischer Regler

Als Regler zum Betreiben des Servoventils wird der elektronische Reglerbau-
stein R 401 mit dem dazugehirigen Stromversorgungsbaustein R 604 des VEB
Wetron Weida empfohlen. Regler- und Stromversorgungsbausteine sind als Kar=-
teneinschibe nach dem EGS gestaltet. Die Montage erfolgt zweckméBigerweise
in einem Baugruppentréger, Baugruppeneinschub oder Baugruppeneinsatz nach
TGL 25 077. Vom Hersteller des elektrohydraulischen Servoventils kinnen die
Bausteine R 401 und R 604 sowie der Baugruppeneinschub RB 410 bezogen wer-

den.

st

Steuermagnet nach TGL 32 094 (24 V -)
Spilplatte

Wegeventil nach TGL 26 223/60
10-072.00/082 .22/306.21-0
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MaBe in mm

1. BEZEICHNUNG

Aufbau der Bezeichnung

Servoventil X; - X, XgXg Xs Xg : f’z TGL 33649

Benennung

Ventilvariante _ ; : - A
| nach Tabelle 1 .
Nenndruck
nach Tabelle 2 -
Nenngréfie =
“nach Tabelle 3

Spulenwiderstand

nach Tabelle 4

++| Uberdeckung ' : : o S
nach Tabelle 5 e : ; . s :

Modifikation '

nach Tabelle 6

‘Ausfiihrung
“nach Tabelle 7

Standardnummer

Bezeichnungsbeispiel ? ; ! -Spulenmderstand 22 Q (0), Nuliuberdeckung (0), Modlfl— :

Bezelchnung eines Servoventiles Grundvariante (1), kauon (), m Normarausfuhrung (0): :
Nenndruck 20 MPa (1), NenngroBe 25 dm3im|n (4) ; Servoventll1140000 TGL 33649




Seite2 TGL 33649

2. ARTEN
Tabelle 1
X; Ventilvariante
1 | Grundvariante, zweistufig
.2 mit Zusatzfilter;
interne Fluidstromzufiihrung der 1. Stufe,
zweistufig :
4 | mitZusatzfilter;
externe Fluidstromzufihrung der 1, Stufe
zweistufig
Tabelle 2
% Nenndruck ‘max. Betriebsdruck
£ MPa MPa
i 20 21
25 - 30
Tabelle 3
« NenngroBe'
ks dm®min
1 6,3
2 10
3 16
4 25
5 40
6 - 63

3. TECHNISCHE FORDERUNGEN
3.1. Aligemeines
Technische Forderungen nach TGL 20700

Tabelle 4 )
Widerstand je Spule

X4 : Q

0 22+2

1 200+ 20
Tabelle 5

T Uberdeckung?

0 null

1 +2%

2 +5%

5 —2%

6 —5% -
Tabelle 6

Xg Modifikation

0 | wenn mit Hersteller nichts anderes vereinbart ist

Tabelle 7
X7 Ausfiihrung
0|, Normalausfiihrung
1 R DSRK-Ausfiihrung
2 Ex-Schutzausfiihrung®

3.2. Konstruktion

3.2.1. HauptmaBe

Die Gestaltung braucht der Darstellung nicht zu entspre-
chen. Grenzabweichungen- fir MaBe ohne Toleranz-

angabe: mittel TGL 2897

1 Definition siehe Abschnitt 3.4.
2 Darstellung der Uberdeckung siehe Bilder 8, 9, 10
3 Ex-Schutzart nach TGL 55037: Exs Il T5 X

{
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A

Xy=1:%=0

100

SR
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 —

‘Masse: 1,4 kg

 zentralen Herstellers

o
o
w
o Steckverbinder #
! :
M8-69 b ¢2 \ *
98 A
=-A Nullpunkt justierung
1
o8
]|, e |
(=) —1
w
Montagefldche passend
zu TGL 38776

Masse: 1,2 kg Bild 1
xx=1,2,4;%=2

fehlende MaBe und Angaben

wiex; = 1:%,=0 _

2500
T TH P e ==
d s
l —
Bild 2

4 Zur Zeit der Bestétigung dieses Standards entsprachen die Angaben und die Bezeichnung der Steckverbinder den Festlegungen des
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Xi=24; =0

Der ZusatZfilter ist funktionell Bestandteil der 1. Stufe des Servoventils. _
Die Fluidstromzufihrung der 1. Stufe kann intern Gber den AnschiuB P (bei x; = 2) oder extern Gber den AnschluB3 Z (bei

X, = 4) erfolgen. -

fehlende MaBe und Angaben
wiex; =1;x,=0

— A _ o PR
Y |220
- i . ; l.‘h\‘ 2 - . .'
g“ th \Z usufzfilter ) ,,C\ -
T T : - oy %

23,8

‘Nullpunktjustierung

Masse: 1,3 kg . i Bild 3
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3.2.2. Symbole, Leitungsanschluése

ot

~ Bild6

— Viskositat

Bezeichnung der Leitungsanschliisse
A;B  AnschluB fiir Ausgangsfluidstrom

5 AnschluB fir Eingangsfluidstrom -

T AnschluB fir Ablauf- und Leckstrom

Z AnschluB fir externe Fluidstromzufiihrung de
1. Stufe des Servoventils -

3.2.3. Festigkeit

Servoventile miissen einem statischen Prifdruck von min

“destens 1,1 x Nenndruck iber 3 min standhalten..Es diir

fen dabei kein uBerer Leckstrom und keirie Verformung

" auftreten.

3.2.4. Ausfuhrung

— Rauheit def Montageflachen: R, = 1,6 um
— Formabweichung von der Ebene der Montageflachen:

IQ 0,01 ’ 1_00 | o

— AnschluBmafe der Montageﬂéché missen den Anbat
an die Unterplatte mit AnschluBmaBen nach TGL 38 77¢
gewabhrleisten

3.3. Einsatzbedingungen

minimale kinematische

Viskositat Vein = 10-10"%m?%s
‘maximale kinematische 2y

Viskositat

: beiBetrieb v, = 150:10"®m%s

: bei Start Vimax = 800-107®m?/s
— Temperatur ;
minimale Fluidtemperatur Oimin=10°C
maximale Fluidtemperatur Ofmax=70°C
minimale Umgebungs-

‘temperatur Oummin = —40°C
maximale Umgebungs- ;
temperatur 3 Oummax=80°C

— Fluidfilterung
Nennfilterfeinheit der Druckfilter in der Hydraulikanlage
=10 um '
Filterfeinheit in der 1. Stufe des Servoventils 35 um
Filterfeinheit des Zusatzfllters 35 um -

— Fluida |
HLP 46 FS; HLP 38 FS; HLP 68 FS; nach Festlegung
des Fluidherstellers
HLP 46 F; HLP 38 F; HLP 68 F; TGL 17542 .
Der Einsatz anderer Hydraulikflissigkeiten ist mit dem
Geratehersteller zu vereinbaren.

— Belegung der Steckverbinder*
Bei Reihenschaltung sind die Anschlisse B und C der
Kupplungssteckdose und bei Parallelschaltung die
Anschliisse A und C sowie D und B miteinander zu ver-
binden. Bei Polaritat ,plus* des elektrischen- Steuer-
stroms am AnschluB A und ,,minus” am Anschlu D des
Steckverbinders flieBt der Fluidstrom aus, Leitungs-
anschluB A.

4 siehe Seite 3
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— Belegung des Kabelanschlusses firx, =2
br Anfang Spule 1 Kennzeichnung @

schw1 EndeSpule1  Kennzeichnung ®
schw2 Anfang Spule 2 Kennzeichnung @
bl Ende Spule 2 Kennzeichnung ®

Bei Heiheﬁscﬁal_lung ist das schwarze Ende der Spule1 .

(®) mit dem blauen Ende der Spule 2 (®) zu verbin-
den.

Bei __Par'allelschaltung sind das schwarze Ende der

Spule 1 (®) mit dem schwarzen Anfang der Spule 2
(@) sowie der braune Anfang der Spule 1 ((D) mit dem
blauen Ende der Spule 2 ((®) zu verbinden.

Bei Polaritat ,plus” des elektrischen Steuerstromes am
braunen Anfang der Spule 1 (D) und ,minus“ am
schwarzen Anfang der Spule 2 (@) flieBt der Fluidstrom
aus LeitungsanschiuB3 A.

3.4. Kennwerte

Erlduterung der Kurzzeichen

= Frequenz .
K, - Druckverstéarkungsfaktor .
Pa; Pe Druck im AnschluB A; B

A pVS

ApM

Al

Druck im AnschluB P

Nenndruck

Rucklaufdruck im AnschiuB T

elektrischer Eingangsstrom

elektrischer Nennstrom

gesteuerter Fluidstrom

Nennfluidstrom

Nullfluidstrom (Steuerfluidstrom der 1. Stufe und
Leckstrom der 2. Stufe)

Uberdeckung

Druckabfall im Servoventil

Lastdruckdifferenz, Druckabfall zwischen den
Anschlissen A und B

Anderung des elektrischen Eingangsstromes

Definition der NenngréBe

Die NenngroBe eines Servoventils nach TGL 33649 ent-
spricht seinem Nennfluidstrom q, in dm®min bei Nenn-
bedingungen, elektrischem Nennsteuerstrom I, und dem
Druckabfall Ap¥S = 7 MPa im Servoventil, wobei
Ap¥® = p, — Ap™ — prist.
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Tabelle 8

Einheit

Wert bei NenngréfBe

KenngréBe dm®min
63 | 10 | 16 | 25 | 40 | 63 100 | 160 | 250
minimal erforderlicher ' n
Eingangsdruck MER 2’_0
maximaler Rucklaufdruck MPa 10,0 i
Nullfluidstrom®:€ . dm¥min =20 =25 =40 | =50 | =50
Steuerfluidstrom, T _
der 1. Stfe dm/min =10 =25 | =32 | =32
elektrischer Nennsteuerstrom Lia 50bei 22-0)-Spulen L
je Spule 15 bei 220-(2-Spulen
Frequenz bei f
| Amplitudenabfallvon —3 dB Hz
bei 22-0-Spulen >80 | =70 | =60 | =80 | =70 | =60 | =30 | =20 | =10
bei 200-Q2-Spulen =80 70 | =60 | =60 | =50 | =40 | =30 | =20 | =10
Frequenz bei - 8
-| Phasendrehung von —90° Hz 2 .
bei 22-Q-Spulen =110 |=100| =85 {=110|[=110| =85 | =50 | =40 | =30
bei 200-Q)-Spulen 1= 100 =90 | =80 | =80 | =70 | =60 50 | = =30
Hysterese % =3
Aufldsungsvermdgen % =0,5
Nullabweichung
— beiDruckanderung am % 2 2
Eingang in den Grenzen 3 : =
von 80 bis 110% vonp, -
— bei Druckanderung am
Riicklaufinden Grenzen % =2
von 0 bis20% p, 4
— bei Temperaturanderung
der Hydraulikflussigkeit % =2
um 50 K :
Isolationswiderstand
der Spulen R =1
Schutzgradnach TGLRGW 778 = IP 54
elektrische Steuerleistung mwW =500

5 _gilt nur fur Servoventile mit Nulliberdeckung -
6 _ainschlieBlich Steuerfluidstrom der 1. Stufe

7 Einzelheiten noch nicht standardisiert
8 Dynamische Kennwerte gelten fiir 21 MPa; Eingangsstrom | = 0,2 |, sin mt, wobei

vom Aplitudenabfall 0 dB bei f = 1 Hz auszugehen ist.
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Die Kennwerte gelten fiir fo!gende Nennbedingungen:
Fluid Hydraulikél HLP 46 F TGL 17542

kinematische Viskositat v = (35 + 5) - 1075 m%s
Umgebungstemperatur ©,, =20°C + 5K

~ statische Fluidstromkennlinien

12
1 : 2¢
a I ] s e fﬂ?o
9n os | \2 200%/ 4 Tolerunzied
. \I ’ :]
o 2 /Verstorkun
5 il /’ Z 50%
— o
Bereich 2 ! ;
. g N [
10 -8 ~06 -0 -5 0z 04 06 08 i
/ o S A |
£ sl B ereich1
-/6/ 2y Bereich? |
7 Idealkenhiinie— q~f (1) - Verstarkung 100%
/ o=
7 -
_1;.

Bild7 Toleranzfeld der statischen Fluadslromkennhnie flir
- Servoventile mit Nulliberdeckung

Sn:f(rn‘]

‘Bereich1: ~0,05<II,=+005 ~ A=0,1q4q,
; A B = 0,025 g/q,
Bereich2: —1,0=1/1,= - 0,05 C=1,104q,
+0,05=11,=+1,0 D =094/,
q o
qn APN"?MR]
- lq ) ¢
A In |
Hysterese £3% In
i

Bild8 Statische Fluidstromkennlinie eines Servoventils
mit Nulliberdeckung

q=f()beiapM=0

2 c Ap”¥=7MPg :

/

a (mA)
ln {mA)

Bild 9 Statische Fluidstromkennlinie eines Sewovenms
mit negativer Uberdeckung
q=f(!)be|.ﬁp =0
5 " i
qn

ApP-mMra

Hysterese £ 3%

= Mm%
In{mA)

Bild 10 Statische FIuj_dstromkennlinie eines Servoventils
mit positiver Uberdeckung

q=f()beiAp"=0

— mittlerer Druck bei py = pg in den Grenzen von 0,4 bis

0,6 p, bei geschlossenen Arbeitsanschliissen A und B

— Druckverstarkungsfaktor beiq = 0,

bei geschlossenen Arbeitsanschliissen A und BY

A(APY) _ 0;2P;

Rees e

5 siehe Seite 7
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[
./ £
} g -
<
: [ Al
= ]n 3—005 ln 0
SDIUSI"\ In |
Hyéh-ese £3%!n-
Bild 11 Statische Druckkennlmle ApM=pa—ps=F(l)
beig=10 . .
— Lastkennlinien®
10 ’
L \‘
9 Loy
o o n
' SN
o K\\
Hh&t”“‘m‘
02 pr———t 0,2
00z e omas 08
: m—i

%)
b=V 7 I\F:IPa
Bild 12 Lastkennlinienf‘_

q_f(Ap

I X
— = konstant
" On Pn ) In

3.5. Lieferangaben

" Zum Lieferumfang gehoren:

Befestigungsschrauben

Steckverbinder

Dichtungen

Deckplatte zum Schutz der Montageflache
Bedienanleitung

Die Lieferung von Elektronikbausteinen ist mit dem
Hersteller zu vereinbaren. )

3.6. Technische Dokumentation

“In.den Betnebsdokumemen nach TGL 31021 sind anzu-
: gehen

= Benennung, Ausfiihrung, Bestimmung und Anwen~
dungsbereich _
— Bezeichnung und Aufbau der Bezemhnung

— Symbol entsprechend TGL 8672

— Montageart '

— Einbaulage

—~ Bezeichnung der Leitungsanschlisse nach
TGL RGW 622 :

— Haupt- und AnschluBmaBe

— Masse, ohne Hydraulikflissigkeit

- Kennlinie der Hydraulikflussigkeit, Sorte, Bezeichnung,

~ Temperaturbereich, Bereich der kinematischen Visko-

sitat, Nennfilterfeinheit und empfohlene Betriebstempe-
ratur N

— Umgebungstemperaturbereich

— Kennwerte des Eingangsstromes (elekirischer Nenn-
strom, maximale elektrische Steuerleistung, Spulen-
widerstand)

— lIsolationswiderstand der Spule

— Schutzgrad .

— Eingangsdruck (Nenndruck, minimaler und maximaler
Druck) -

— externer Steuerdruck (Nenndruck, minimaler Druck)

— maximaler Ricklaufdruck

— Nennfluidstrom mit einer Toleranz von =-10% bel
Ap=7MPaundl? :

— Nullfluidstrom

— statische Fluidstromkennlinie -

— Toleranzfeld der statischen Fluidstromkennlinie

— statische Druckkennlinie

— mittlerer Druck in-beiden geschlossenen Arbeits-
anschliissen A und B

- — Druckverstarkungsfaktor

— Hysterese

— Frequenzkerinwerte

— Auflésungsvermogen

— Nullabweichung bei einer Temperaturanderung um
50 °C, von 20 bis 70 °C

— Nullabweichung bei einer Druckénderung am Eingang
in den Grenzen von 80 bis 110% p;, -

— Nullabweichung bei einer Druckénderung am Ricklauf
inden Grenzen von 0 bis 20 % p, des Eingangsdruckes

4. MONTAGE

Ergéanzend zu TGL 20700 gilt:

Fur die AnschluBflache, auf die das Servoventil montiert

werden soll, gelten die AnschluBmaBe nach TGL 38776.

Davon ausgeschlossen sind Servoventile mit externer

Fluidstromzufiihrung der 1. Stufe (x; = 4).

Fl’Jr Montageﬂa‘ichen aus Werkstoffen mit Zugfestigkeiten
= 250 MPa gilt ein Anzugsmomentvon 11 N - m.

Bet Einsatz der Servoventile ist die Bedienanleitung des

Herstellers zu beachten.

5. PRUFUNG

nach TGL 20706 und TGL 43577 -

6. KENNZEICHNUNG, VEHPAcKUNG, TRANSPORT
UND LAGERUNG :

nach TGL 42758

7. TEMPORARER KORROSIONSSCHUTZ
nach TGL 26848

5 siehe Seite 7
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Hinweise : : i :
Ersatz fur TGL 33649 Ausg. 9.79 und TGL 43342 Ausg. 2.86
Anderungen: Inhalt beider Standards vereinigt; Aufbau der Be-
zeichnung geandert; Abschnitte HauptmaBe und Kennwerte ge-
andert; redaktionell (berarbeitet.

Der ST RGW4774-84 ist fir die vertragsrechtlichen Beziehungen

zur dkonomischen und wissenschaftlich-technischen internatio-

nalen Zusammenarbeit verbindlich ab 1. 1. 1987.

Gegeniiber ST RGW 4774-84 wurde nicht aufgenommen:
Forderungen an die Zuverlassigkeit (Abschnitt 3.):
Festlegungen, die bereits in TGL 20700 enthalten sind.

Gegeniber ST RGW 4774-84 wurde zusatzlich aufgenommen:
~ Abschnitt1.  Bezeichnung ;
Abschnitt2.  Arten

Abschnitt3.1. Allgemeines

Abschnitt3.2. Konstruktion

Abschnitt3.3. Einsatzbedingungen

Abschnitt3.5. Lieferangaben

1

|

- Abschnitt4. - Montage

— Abschnitt5.  Prifung

— Abschnitt6.  Kennzeichnung, Verpackung, Transport und
* Lagerung

—~ Abschnitt7. Temporérer Korrosionsschutz

— Definition ' )

Lastkennlinien

Statische Fluidstromkennlinien (Servoventile mit positiver und
negativer Uberdeckung)

— Erlauterung der Kurzzeichen

Gegeniiber ST RGW 4774-84 wurde prazisiert:
Geltungsbereich erweitert; Anderung der Fluidstréme von dm®/s
in dm%min.

Im vorfiegenden Standard ist auf folgende Standards Bezug ge-
nommen: TGL RGW 622; TGL RGW 778; TGL 2897; TGL 8672;
TGL 17542/03; TGL 20700; TGL 20706; TGL 25848;

TGL 31021; TGL 38776; TGL 43577; TGL 42758; TGL 55037;
TGL0-912 _

Hydraulik und Pneumatik; Aligemeine KenngréBen;

Termini, Formelzeichen, Definitionen, Einheiten, Indizes siehe
TGL 20703

Technische Dokumentation des VEB KOH Stammbetrieb Leipzig

- Bedienanleitung, Elektrohydraulische Servoventile, zweistufig,

Nenndruck 20 MPa TGL 33649
— Elektronische Bausteine und Baugruppen fir die elektro-
hydraulische Servotechnik




